EEUTrDHBREIC
w7Oovzok

i

ReAMoo O IO I UIRIIL2026 “J.Z“ﬁé#
RIERZEEE) 71 DEEEREH KLU
HEEREITKkHEND
Eﬁbn:l:ﬁ'ﬁ%/flc_ﬁajéﬁﬁﬂﬁ?ﬁ%

ERAFE., RERMBIFEXRE. TEAF. Intent Exchange
(B : A%, AANESHS. BBAH. EFVUERTH. MEALS)

2026F5H13H

MFEFEFEIREO()
FO—2 DEREFHIFEDFHFE

REARZEEE ) T DEZEEBEHS LFUHEERICKSH NS
MBEE T AIC B I DA ZERF

© Realization of Advanced Air Mobility Project




@ Rell

1.5B R 1= hEA




1-(1). AEEFEOE S - =HkF -2 Re/AM:c¢

Ynvy K A 06 54 /5 T 0 “AaT S 4po P
Anu K A 0 17 0701 a4’ AT “4pOT AP
AoV K A 0 MAT AYN1AnM Ol A “dp P
Yn\u K A 0 T 0T e T AP P
2024 2025 Intent Exchange
2024
2025




1. SEEMEHEE o
1-(2). AREROEN : kO—>RZ2HREOHDFIE ¥ Rel
0 YMANTK k 1 " N X |

4 ) SHRZESE : WKEREE / TIRERRE>

A MZER (SRR EN %_g’f‘;ﬁgig ggj ]]]3

BESND. SIENRTZEHEEROHIC(.
ERICEILT, B2 OFIEOTYTF—h
HIUHEBOURIEEROEESNMNE,

- J

<fnzZik : BIEEmP>

-

. Lﬂngfi
IRTOMAT : BEREES
BHEREDFRTE, MERIE. &
o FFREIAGENMERRIT
RATETEIDIEHR
RITREDIER &
. Hh73U—1 /I VRYFHTEDZELE

T K A b 4 It <EDMEFTATBE>
-—HEAMZERIEHR T (h7IY-10) - ZEREERR. KRR F
- CEEAMMERIENLE (h7T3U-1)

B n 2025 2
https://www.mlit.go.jp/common/001867840.pdf



1. EEINEHA o
1-(2). HEEROEN : RO—YRZ2HREOEHDFIE & Re/A
i o YMYTKk k 1 3 “atpanMIinMP” = "
N~ AMYNT Siooa“ ot A B a~ AYDd X
, g
TR
Il () WNTEr:

tERTHYUR Y
S EAREEAL




(2] RO—>OMEEEEEITHRZEE (L ? 2 Re/

« WHRAERICHWU T, @A THNS[EZRN - BRNGMERE 12, FHALEB I S DIRER R ITE(#4++4Hd)
- TE(EBRZE)NEDDRZLMEEIZHEFAT, REEPRES ISHBELIHIRENRIE/YD 12EHBHR

U RRAFIDVEIEOLZEEEZNR, BT ATV RIGZEEIEZROELTE/ Y S IDZRFTTHRFE
(—EiZ =B 4RI BIERT))

_ *) U5 TR MELT
* I; 140 (B) rO->(B)
» ol e oo , > . .
\J 01 . 6 14n+d(C)
(A) MMd Y S MMdYN ) C b
& - 'S
T T XXX & A x
(B) "i".":r St AT R E SR
T (\ kO—>(C)
i E
L -
(®))
/ B
- A (2) 6 477 (3) s k ° 406 " A



1-(2). WHEBEFREOBN : &F—IOMRTASEE -F-Re/AM
14nd A44a 77 i AMNYT T A DT axo
Yn\uil o

NniM/44al A

A0 6 Yyn\u KO
oV KO r 5 Y M A ]
= ]

/4 L/ Yn\Uu KOT @&

Any K

An\ K -

R B YR

Ynut o




1-(3). BRI S 1- e HAREOBIEEEETE -&@-Re/AM

_ 2024 J 2025 J 2026 J 2027 -2029 | 2030 -2035 | 2035 -2050
[ _

> o > o >

A MY B P . / 1 >
, Y - “ @
A& 4 e T 3000
2 2024 J 34 a
S
A 0 1
a’ A~ y
A 0 M4
Mo 01 T
4
A 0
A \JNUTMN‘ "&
NIV 0 i A4 ST UTM
A ) UTM
5 B A ASTM SAE RTCA EUROCAE ISO .
@
Y1AY d




- /
& Rel

2.2025FEFTOEHFHEAST LR




2025FEFTOHFEAST MR -2#Re/AM
e Y n\l

'\in\J,Tw \\%\ Ju N f —
NniM/44al A

AV 6

Yn\N KD
fn\u KO- 5" Y M1 \]\

=
/ﬁr T

- Yn\U KO1 &
,;ﬂﬁ Bﬁﬁé %Jﬁ
—J oO—o [ ]

Yn\ut




2. 2025 EETOIENTERE
OANZEHOE—1E /B _EOHAEDEEEECBIET S ERFE

<

5 K 0 " MMAIANA~T - T 0

1. E—ERRE S EEORHLIZE OE1RE o

REREOMR L RE

20254F7H(CRET
B 1B BT (EREE S5 BRI TGEEECH VW TIERR I 5D EHI
& (R5TJBM) 122025F11AICFHT (WGOHLE)

2. WG, TF. ZEERZHEUVEEFTHEREEM
2024FENSED T AFIZIEIEL. Regulation(FREN IS ISUAREE(LSE
xSl
A>ANII232 /D=3y T TlE MEBP T ESLEEL TEME

3. MAMZEEOYINITT /X 1UF((CREAT3MRERERE b
[BE#2(L-ALICEIT 323 2T ADEFUS Y RIR |
FE—iE/E RIS UR. T2EIHMETOTABEZR %z
R (FR3JM) U BRE=ETEM. 5

rrrrr

o
&&&&&&&

Ver.l ReAMo
(2025 7 )

xxxxxx

-----

10



2. 2025 EFTOHRERTERR
OFAMZHOE—1E /5B _EOHEEDREECEEY 53X EhIFE

CO

i S t
S K 0

NOPS

2025 J

ReAMo

o

(ASTERIRICLD
<§éEEA@ﬂm®¥%¢wb/(kjm1t
SR TOCRICBVWTEEBIRTADAME(LICELS

Faﬁ% EREEOEARIZEHE. JAMEIREETE Y

—

V4

~

D ANELEE N L RERILD LT
Sec No Pk T
[ CONOPS)__ | & (=D 7

11



2. 2025 EFTORIENEEHE
2025FEDE &R IRRNR

AY K |
S 01 | ) P10 PS~
A5 K ]

S 2 | L I R R
A\PS~ 0 (2025 11 WG
A" dMAYANY 440 0O

« D 94

« Y 104

WG

U

" (2025 7 )
! p1AM o =
) AR — DA
WG
ReAMo WG

10

https://reamo.nedo.go.jp/topics/4232

https://reamo.nedo.go.jp/topics/3746

12



2025FEFTOHREHAS LR -2»Re/AM
e Y n\l
Yn\uT o
NnYM/4Adal A
r 11 I ] Ap\u KO
Yn\u KO 0" YMAAT
/;/ |
— 1/
\ Yn\u KOT 6
Ynyu K (N X\ Ei]r_u\J'LI;l ’

AR B

Y

Yn\ut

13



2. 20254FEFTOERERBL KR
QI AMZEHKOERCHERZEEE(CRIYIMFTHRFE

}“ 114 wr = =

SKOT &4 i AVY 47X y P

1.174n<d T 1 1\VUV N N a N T

2
(" N

. . ( )
\_ ) U ( 2025 )

N g e T _— 2-2-3 RFDEHEEOHGEN ~EABREROEEMECHT SREDHE~
RO->EfA1 kYT D SRR - ReAl Ko i s

BEDT 5 MRY 17 VEDBOTHE FI— Y —CAREIIS Y10118EL DATLX <MAMEHBOT ONSC LD AFNADORE>
T3 bR RevTeL TR IV =FUYVY
TSR RO—V38f || B+ ZRARER — o= [— 1
B OIS Y1011 *OERICETS) D - “BARESRATV =27 ) -
* 1 JIS Y1011:2024 (FO-34—FADRE - KO- T ABR_aTNE :?ﬂ(kﬂﬁ_’x”ﬂ!éﬂ}%(il&?{w = AN . N EDO ‘L. &5 \ IJ za m@ﬁﬂ%
[ e IIYNCBHEFO—YORERERAAEL | | BMITYNCBI A REBOBERA X 2
4.2F0-YY-FARERHE BIZNF51over3.0 FEmAMZME BAREHORITE DO -
43R0-SH—EADHE (20224 7) O0—~@RoFs| AUREH -
PN TS ¥NCBH3 R0 - ERBHEVerd.0 & SRAMTHORNITHED E. 17
449 EARE (20240 5) (2021%68) Rty N
4.5EROEE (LS P S B B iy t
iy 1F KA7V7 S OREES Ry
4 THERRUTS IS~ DRES SEH \
v T BRSOEREEREESIE 0> “BAER(FO—. 59 3
. |: ﬁiﬁ%& fznzzﬁma) " [C L/BE)DRLRIHTOR
s.4l0—Y—ER0TEER () _
5.5K0-YY-EADSEH a0 BREREI_1PIGE
. — - — D
5.5.AURTFUAATE (RA) T LA 0~ DR R SRBT— ORERSEAIRIS OBEYRFLAXIYIZP YL IHBEH?
*RTF-GL-0006(SORA—X) (EEDRYNFRRT —L k. BRUASERRELRS) o i
-J1S Z8051(Guide51) T = ORIEDHEDHFEFINT Y b %
. *% 4 20125 N SEERAT.
1S gat0s0(ak Management) R R 5 03> Lozeus 2
= CoreEE O YAFLXIVIZFY VI DLHGR ’é
(20245 HH) o o £ 5
- BAMEFRORT (A ANMIZT | B : 31 FRyT D4R O K R S xzvy=pysrmm
g, HEE ABESER (2025%46H) 2R, HEWRESE

JIS Q 9001

XNEDO : EZMRMBEA FIALH— - ERBHLAWREMN
AO SMS
JIS Z 8051(Guide51)

© Realization of Advanced Air Mobility Projg

12




F—Y®@ : 20256 EFTOREABERE 1

1. I’SYMSRRO-EALA RIVY -3&-Re/AN

—_—
S~~~

SVYAJY 14nd T 1 1T\AUNVNVNS 2025 7

2026 3

J—
KOo—Y@HAi4 KTy 7 EEANVAYMRIEOB T -2 Re/AN
FO—2EBICHT3EERAANAY MRIEOBEE
FO— H4—ERORBERURS (20inchH FOFOAFEREHLTWS FO—>%HIE)
HROLHOHA FTy T = i BT IR
~T75y AR~ } EEM FO—0 7 ORFEZEC =] FO—aOr5EE
FEAL ALy e HTEHE Nty R (ST EHE
FETEE mE-ETHE HEHH mE-ETHE HMEHD
%]EEEEMF EEEEER EORMBERL | EEEEES HMEHD
HiZRAD.
#IEED. HEERITISE
FEED * ) wE-FE TR O— A O@EF
= {BIEEER (EEED) LRZ0 ZOERT ALY
2025%35 MEiBED PEREEANSELE MBEHTE
. HER #5073
EkEHA REGHHEAE E: ey
» ZEIEED - BITORCE E TURSREA THESD

» BEIEEILISH
« BERINKE  RITOEZRRERES TR
- THEBEY : HREBAOREIBE = FROCHICIERME, H8hE
REDEMESTHWHELED. ReAMoFARIATOEFR R Ezt

€ Realization of Advanced Air Mobility Project 26




2025 EFCOHMEARBS LR - Re/AM
e Y n\l
"1!’_]\JLI'v e N~ N/
NnYM/4Adal A
d\ | Any Kb
YoV KU 67 YA \]\
// n
— 1/
,;-Fﬁﬁ Bﬁﬁé fF%/;’r?,
—J oO—o [ J
Yn\uT o

16



2. 2025 EFTCOHMEARBT MR L
SEAMZMEDTISA PIIL—YOESFNCHERSLOWEESTE <2 ReAl

D i)

yo 7_%‘* - '/J SR -

_ .1 . S T iJ ‘

e s » EEIE#1S025858
EesTTE SR E=r) 09 (YZIL—5-BHHIE) AOEM

T2

STM(Standardest

Method)

17



2. 2025FEITOHOHFERST LR

2025 E DXL B4R RRER - Re/AN

SK 0A i N~ X A

X
-
Ca

/
v
IS

Cec
/
o

] P 14MA &~

150 25858:202X(X)
150/TC20/5C16/WG3:
Date: 2025-09-22

Uncrewed aircraft systems — Functional requirements of Flight
Training Devices for the manual control of UA«

WD stage«




20254 EFTORMENTERE W rry
Ynut o
I\\\lmwnd&/ R
14 6 }
r Yn\ KUV
ted e L D YMAAI \]\\
/;/ «
_— 1/
“n\u K \‘ X\ NE{ILJ\JKL;T &

s Bt

Y

Yn\ut

19



2. 2025FEFTOHFHAT LR

2025FEDRFMNRAR : RieHleT—V

NOD ANAMY
m:N i AN K

+ O
RSP &
4 -
e
N0
\_

1 0 ~° N &  AKlIntentExchange

......

Human IN/ONhe loop

0 k G ni. A0a
\_

_/

» Intent

“¥»  Exchange

20



2. 20254 EFTORMENTERE PN
20254FE D BFIR AR Z-Re/Al
X AAMY D AAAMY P XmN TR, AMY v/
4 )
. HITL/HOTL
"1 14nd A ST pHK
b = B HITL : /
: HOTL :
PP
=1
G ¥n¥o. HOTL
dM N M AA
| -
5
YnvMo AN4T 15 ° L)

~

AN YA AT MYM™ dvM™ 7 A



2025 EETOHFHAT LR 2<Re/AN

e YN\l
Yn\utl o | .
' ( NniM/44al )
N 14 6 A n KDV
ANy KB 0 Y MAA
r \\
///
/Z L/ ~—
\‘ 5\ Yn\ KO T 0
“n\V K “n\ K
=Yg B £ YN

Ynut o




2. 2025 EETOIENELHE
RRERRFIVV=SFASIMIIA

- Re/AMoO

-ReAMo 44 Md YooY dJVUM™ 1

D4

. M/d7 K2025 J 94 12V~ /40 v i

SAnNYAVNNT A~ ANT

[
>

A11

HASEKO -KUMA HALL k A7 d' M

S

23



2. 2025 &J‘ ~ 70 . T8 i} < /\
A4 MdY YT 1Y duUMT 1nws” -2®-Re/AMc
4 N
\_ J

24



2. 2025 EFTOHERTLHR

4

BRAtRICLIARRBEOER F-ReAN
S JapanDrone 2025 SsJ 1 4n+d 20255S'74/J’|J1r_’1~l\~l\l\l‘“ls

5 O 804 2025S - UMAIY S AN “& ST dT T DT pA

[y K& JapanDrone 2025 S | { Ks$J 14nd 20258
2025 6 4 6 2025 7 23 25

\_ '\‘J _J

[ 0 K$Y94A14ndNVVAS | I Ks O &o A 20255
2025 9 24 25 2025 10 1 3

25



- —
- Re/

3. SFE (20265 E ) UREOHEAS




3. SFE(20265FE) LIFDOHGER

0

BAEREEE

(WGER)

AN

\Ir_H\d‘Mdé/

6

n
~

Y M1

27



F—I@ Y—4-

B FRMTRT RS

B Rel



T—NQ : 2025FEFTOHBEATEERRER

A MZEROE

BB ERZ2EICEI S

F—I@-(1) tiE/ BT/ BEEFONA K51 0B

SATLAIYS =7V AFIBHORFE 2-ReA\

B 8: FO—rOSBRGERLREMOMIEEREIEHLT, EELADVATLRT
LLZTF )T (SE) OFAFCRERMOERMEEBEMICERMTES

HEE  FRICFO—CHRERICSERIBLUT A (ZICHIOEESE) | VATLX
IV TFULITOEZAFE®FURZVA. REEHOERFFULVAS
HAELGHIE, PRATFLAVYILBEEQMRERY AN, ARLL0OTY,

I mursarnmvrny sam: 20245103 BBH
T L. @EgChapter 2 ER L THE Chapter 5
——— por 2 Fo— o BHBRIS

— =5
AP BEOEDHS &
(BE. A5/ FRE. BB 4 ForFuk — LICCIE M
/ \ VRFLXIVUSFYLHER
[ mneacnmuonsene ||\ | J2lRRCaRLESE e
Chapter 1 LRERBOEOHDRAEING | | Fio, ANBPBREMDS A —
TS EMBEN 1 |\ LEERE
;;;Eéﬂf?gigﬁgﬁﬁf Chapter 3 L“-‘, Chapter 4
LT, BELATLATLEE \[ = \
TorrsEetanrs | o 4 YATLOREREH N SEDQ£kig
~  FEORMOBETT O il ot oes BEAORE L orirantd s
SE: YAFLXILUZTFYLY TOEAOBREFEFT L
2EEEOIHT

B AENEEA

HiEEp s

@’m“ﬁﬂ)

woszore [ R 5 [

F—X@-(1) Pk ET/BESFOHA RS54 0ER

52 bRIRDFICHEIDHA RS>0

LA

-2 Re/AN

IS5 bARAA FRy T
BR
(WIS Y1011+ DARI<HT D)

4 2FO—YH—EARRHE
4.3 FO—4—EADHE
444 —EZARKE

4. 5RO EE

4 CEREDAT
LIRBRUT 51 A —OREAE
LBYRDIHRIAD

6.3Fa—H—EADRE
5.4FO—2¥—EAMIRETE
5. EFD—‘/&—t'?.aJﬂH

16.5. B EAASE @ :
§ - RTF-GL-0006 (508A—2)

1+ JIS 28051 (Guide51)

- JIS 031010 Risk Management)

=

IS LRABT=ATE

(202143 B)

A
(B@avEF— Fﬁ'ﬁw&a#lﬂim

3o bEH S FO—-VOREGERSE
BT DH A F 34 Verd 0 (202244 )
FILhZERS FO— L EREHEerd 0

Btz EEMER
T=aTFLE

B v=a7
- o 273 RS
p vt - BAREBORTIZET

-

(EEHWE)

&sﬂ.‘wﬂﬁiﬂiﬂﬂl,b F
Q-2 BAT=aTIL (20229 4R)
755 HERSIB1 S FO—2 &%
ML GWBHES (20263 A)

S - REOWEEME

e

oo o - BARZROATERO
#67) MBEE

(hIEAR) - MARZRORTHED
FREHE

i} R RUE

KA o FobORESEH

5 ABHFIZBE FO—L0REGEABE
IZHT HRBT=aT N (202053 8) +
BROMy FFA R T4 —AF, BEMSERRRIENS)

¥ 3402 —
RRBRARY.

aE

SaLWE DR ERTO
x LN f=hOHA F342
- s
IR, BAN TR EXESEEvT=a

- WAMZ®(FO—>, 5

|:| 20244 RN EF

14 Y

P— A— JB‘:‘W]‘E‘%

T

- 752 FRICET R
A R B B T 1B
TaHAFSIA>

RELTUA

FNERERT

1CAO SHS (8 A4)

F O — M8 (5 3)

JIS”
A&

17

|

[ onsxrnse e oamonn CE) 7—5 SROEN

Nniu
TAN

WN A
i y

e

-2Re/AN

2-2-3 RIROFEH EZOHEN ~EARREROEEE(CHT SRIEHE~

<IWAMBWOTONRS [CLDAENORE>

& JONRS(CKZIBOU. SKBASEH
® NEDO(C KB, URIFHIEDAT

SIS —
A2 b2
% 108 208 308 408 508 60K JOX 0 BOK 00K 100K
RRCRISISR s PRSIk EHBEGEAIN A4 e > 1 S
" EYR Ao s @GRSk
S14n+ 01T NV InS
2024/11/7 117
2026/317 100
9

14ndo A4 01

C

C

—_2
Q

29



F—XQ : 2025FEFTORMENTERE

1. ISy RERRO-2ERSA KIvD -2&-Re/Al

™~

SVYAJdAY 14nd 1T 1 1MVIS 2025 7

KO— EHA( Ry T RO-2iERGA RNYI Ot & ER 2 RelA

BEDJ I NARY 17 INEDZDIEHZRO— Y —EAREBIIS Y1011ZE(C

T2V bRigh4 RIyTELTEER

FO— 4—ERDRERURZ _ . .
. TSVt FO— VB || B 3EEMNZES
REOLHOHA K397 R A1 -
EHA J—;;.;,jxﬁmi—iiﬁﬁ/» T (E3) = = jJ ’f I\?‘yj =L
~F5Y kAR~ e R BR (IS Y1011+ DERICETS) 75y MERT—17E EARZERIRIT=27 N
g A g e ) i BRTF SIS | WESBE . ERdv = —17) A A ORTICETS
HA K54 W OF3| % WA= T Rifw=a T I U * 15 Y1011:2024 (FO—>H—E20RE - FO- _ = ANHBEES
) _ Y AERBNTATOCASHSE T3 NCB B RO OB RERAHIC TN o] REOHBRR
F—54  UERETT 4.2 RO—H—F B2 BY3H1 BS54 Ver3.0 A ZE R HRAMZERORTARED
SRR P71 13 10 7| wERAR A T A 43F0—H—EAOHE (20224 ) = O->ZRA0F3l R e
aH_pao T3y NCBHB RO~ 7= MBHEVerd.0 & RS ORTEHED
TEER AR AT 51 |3 ERNER I P51 B ABRa R Fo 1 449 —EAmE (20245 90A8) (2021%6H) EEES
v » v 4.5§§§E§ (BRI EREL 3 i8S (EHIRE) RO SRR S
4.6ERE0ET s AR
5 - KAZY7 7 MOREER
4. 71ERBU TSN —DRER -
e P RESOHEERECSIBRI— BARER(FO—, 59
i |: ié)\?hz?%b (202 Zf 4H) . |:C IR OELRRITOE
T7/RREECB3 PO ERALES STP
Zozarad 3.3F0-7Y~CA0RE WEBIE (2022638) OIS
5.4F0-Y9-EADTEER (E4T3ERE) M ho—
5.5F0->Y A0 BREREN_27IS
Buk$HA EEEAHEXS : N~ - 757 N BRRE
G0 (24 IREADER 5.5.4UATFPEARYE (RA) ;ﬁ)(l;ﬁ%ﬁéﬂ}[%ﬁ?ﬁbD—)G)ﬁenﬁmﬁmkﬂﬁ SRBV_1 gﬁ-ﬁn?fﬁ;}ﬁﬂj&s
Emarail Ol (EEORYNANI Lk BAUASEREEIEES) e
1S Z8051(Guide51) N
.JIS Q31010(Risk Management) ER20AAT 2 (BT, BRI, 2P
52 [LAOEIOR ARENTA 5.5.5UA7%R - : .

4.5.2.3 |ARDIEHO# | AROIENT
ERRCNE i

4.5.2.4 | AFEFE WZNCE]

2. 4. 27RAT (RiI D

(zomﬁ@mﬁm

Hig, EES
JIS Q 9001
ICAO SMS

JIS Z 8051(Guide51)

(— 3 )

BEAMRFSORTIA-AHMOZT
ABEERER (2025%F6A)

© Realization of Advanced Air Mobility Proj¢ ‘-~~~ ~~~~-------------------"-----"--"""""""""""- :

R : A4 kYT DL
ER. HEHARESE




7X@ : 2025FEFTORANE LR 2

S A

N7

S

2. REVAVIDERERAE : BIABERERS -Re/AN
SAAS s biT Ts (PPE)

31



F—Y@ : 2025FEFTOERENS LR E T

2. FBYAIDREHE : EANRRERS & Re/AM

m [EAS =)V R IO EEEEDFHMESEER 177U T RUN—RE— N RO E M RE DM E SR %
§" N41  3mm S SMAVYnMiIinAN 3mm S

) P SRS EEEYEE )

A Leje<a) |2

1G4-02 2025



T—N®@ : 2025FEF TCOHFERNEEME

k ) /\
2. REUAVDERERTE : BABRERS &¥<Re/AMO
/
§a 191V b° S ‘ -
JIS T8147 Q
EN166 B
ANSI 787.1
. Y,
N1 4V O -
A A ( \UnY)
JIS T8131 g)/
EN397 |
. Y,

HEEANRAFRERS DR M FEOAFR R FEZ =L,

5l&HmE RO0—>ORERFIAIC

=008

Photo

33



~% — |
& Rel

7—Y@
WABZWOTSA P I —FDES
BECHERE M OTFBIR

F—N@ U—4H—
Intent Exchange F&IEZ



2. 2025 EFTOHMERNS LR _ _.._?\ Re/AN
2025 EDEFIRER : EitEsleT—v ’
. 1/
NO ANAMNY
m:N 1, AMNY K
114 | ] _ . \
O1T 9\ M1 A
-
N A A | : J
o 2
_ 2
e
¥ I
& o
— .» Intent
a f \ “* Exchange
A0 [
\_ /d0a Human IN/ONhe loop
.. . . 0" k G ni. A0a
| 0 - N & A KIntent Exchange \_ )




2. 2025FEFTOHEASTENR —

SORAZEHUR JSHED = DB AEEDTFBEURY -&-Re/AM

L g “i14nd A ST PBKSPpMYMT dMx AP T ANNA s }
prior to takeoff and do not require takeoff and require a mitigating :
a mitigating feedback loop feedback loop

SORA?

'::.‘)zd - mm Collision
v ) . maganors Provision Avoidance
SORA Specific Operations Risk Assessment

(UAS) N @ N\ [T [SORA(ZBL\'C§7DI>7\(J\ )

(JARUS) TINE o TDMET o [ARC (Z2hUR%) 1%
. EASA NS O RIS B DTz DEER A FEFN TR
Specific Category S é Q ¥\7 \/l EUTERICER,
S50, IAT1AZUTMEIE
Tactical SORA derned RET. FZHIVCHBEIL-)AL

Mitigations |  gumons FBIET, SHICEEMNEES,
\_ 7

. Assigned o ey o Reduces the ARC Residual ARC ,
vivvparee ||REIR)| e BFRESE i O =
7 4
@ Doctor Heli
AN/ AMNY (Strategic M|t|gat|0n) Figure 1; SORA Air-Conflict Mitigation Process Source : JARUS SORA Ann@x ‘
Aox J0 T AT P 1p79 "~ pp
AMNYXJdwW™ T : : . .
X 0 T 01 Jd° 94 p8lL ~° pP N



https://www.easa.europa.eu/en/domains/drones-air-mobility/operating-drone/specific-category-civil-drones/specific-operations-risk-assessment-sora
https://www.easa.europa.eu/en/domains/drones-air-mobility/operating-drone/specific-category-civil-drones/specific-operations-risk-assessment-sora
https://www.easa.europa.eu/en/domains/drones-air-mobility/operating-drone/specific-category-civil-drones/specific-operations-risk-assessment-sora
https://www.easa.europa.eu/en/domains/drones-air-mobility/operating-drone/specific-category-civil-drones/specific-operations-risk-assessment-sora

2. 2025FEFTOHEATENR
BAKEDOTBURY /BN BEESDISOR 2R RS

SEH T

5K A0 4 TMAYMT A M AT 3T i 1AnNT Y AMNT
A2 D7 X TBOXIMYM dM N MY A AT AIAT N X7
1. 1p79 - pp a YnMdD | MYM JdM N M JA .
TLOS:& D 1 P ~150m
| 600mBEtNNIE
b o7l ovym :
PP g SE150mi I
L‘; BAENETELTLS
{31305 | MER(Z, 1%L F
o4t
Bk
03r
02r
0.1r
[T 0 200 400 800 1000
ZOrQT?gnTj‘-(BUI LELBRE U T OB D) (32 TLos )
% N D\%_j T_[JF_CLL% %. \ p Target Level of Safety P
b >. \
FER(%, 90%F2E N
FO-EREL \\
1 5 O NO DRONE ZONE \
_ D =
/_\9 Flightrader24 a8 60—071’]\ «—=-="
E_N/RI i \ B/

37



2. 2025FEFTOHOHFERE LR

BAHEDTFBURY /&IBRER

A AT NAMN M NN/1°A
1 A Jd°
5 10m ~ 7 100%
10 60m VIV
30 100 m 1/
—
300 m "7 0%

(81

e

E FOERICE 3 R2MERESAT <2 ReAl

NEG JdY " d = @
NEC

UTM

UTM

150m

KO- {EAE.E
NO DRONE ZON

38



2. 2025 @ TORMENSLHR/2025FHORBHBHR
ZEHEMCHTE. RIEEICIRUEZEINYI7EEE

Source :  JARUS SORA Side view
~ Contingency Volume
2 [ rugnt Geography
1:1 - £
DU BN Sre
pa— 1

Ground Risk Buffer

Ground Risk Buffer

SORA Contingency Volume

P N x C P , 1
bk r / . .
k Y’

NA~ = 701 9\ v
| |

30

25

20

15

10

5

2 Aircratt {3 Evertsl (n=149)

Maan: 7. &0
Medan: 5,115

o
¢
Scv=78~234m
( 10~30 m/s)
2 4 6 8

10

(

12

245~736m
10~30 m/s)

14

16

18

39



2. 20255 EFTOHRERASEMR/2025FE D EAFHIRRR

[TUPEBHRITDLANI 4 RITIND IR

SORA

1V1 EQYAT

Contingency Volume

_—
-2 Re/A}
N [C—>  SORAMT 1
- N |-
Side view
3‘ Contingency Volume o
+ Flight Geography Banisti;‘\
,"" v :% “l
o1 \
Soas | Sro Scrs ! Source : JARUS SORA
[ | b —
Ground Risk Buffer d Risk Buff
A - .
N v J

'\ FY23, 24
SCV ScRrs NEDO

Ground Rlsk Buffer

40



2. 2025 EFTOHIEANTEMR/2025FEDRANRME

EfinD BEMLIC & 5B EEHER DR

Side view

Contingency Volume

N
Ay
Ballistic *,
)

L]
Scre !

Ground Risk Buffer Ground Risk Buffer

SORA Contingency Volume
( )

HITL A X T

HOTL A X S0 i 00 p.

1IN10© Y i YO0~ &7,
NS & A

ECA

B HITL :

- Re/AMoO

41



Re/AMO

! ! REREEEUTrOHRREICAITERRIOS I

© Realization of Advanced Air Mobility Project



	既定のセクション
	スライド 0: 次世代空モビリティの安全認証および 社会実装に求められる 性能評価手法に関する研究開発
	スライド 1: 1.事業概要説明
	スライド 2
	スライド 3: 1.　事業概要説明 1-(2). 研究開発の目的：ドローン安全確保のための制度
	スライド 4: 1.　事業概要説明 1-(2). 研究開発の目的：ドローン安全確保のための制度
	スライド 5: 【参考】ドローンの「性能評価」研究とは？
	スライド 6
	スライド 7: 1.　事業概要説明 1-(3). 実施スケジュールと社会実装の時期と到達度予定
	スライド 8: ２.2025年度までの取組内容と成果
	スライド 9
	スライド 10: 2. 2025年度までの取組内容と成果 ①無人航空機の第一種/第二種の機体の認証に関連する文書開発
	スライド 11: 2. 2025年度までの取組内容と成果 ①無人航空機の第一種/第二種の機体の認証に関連する文書開発
	スライド 12: 2. 2025年度までの取組内容と成果 2025年度の具体的な成果
	スライド 13
	スライド 14: 2. 2025年度までの取組内容と成果 ②無人航空機の運用に必要な安全管理に関する研究開発
	スライド 15: テーマ②：2025年度までの取組内容と成果 1. プラント点検ドローン運用ガイドマップ
	スライド 16
	スライド 17
	スライド 18: 2. 2025年度までの取組内容と成果 2025年度の主な具体的な成果
	スライド 19
	スライド 20
	スライド 21: 2. 2025年度までの取組内容と成果 2025年度の具体的な成果
	スライド 22
	スライド 23: 2. 2025年度までの取組内容と成果 東京大学コンソーシアムシンポジウム
	スライド 24
	スライド 25: 2. 2025年度までの取組内容と成果 展示会出展による研究成果の普及
	スライド 26: ３.今年度(2026年度)以降の取組内容
	スライド 27: 3. 今年度(2026年度)以降の取組内容

	テーマ②
	スライド 28: テーマ② 無人航空機の運用に必要な 安全管理に関する研究開発
	スライド 29: テーマ②：2025年度までの取組内容と主な成果 無人航空機の運用に必要な安全管理に関する研究開発
	スライド 30: テーマ②：2025年度までの取組内容と成果 1. プラント点検ドローン運用ガイドマップ
	スライド 31: テーマ②：2025年度までの取組内容と成果 2. 各種リスクの実態調査：個人用保護具等
	スライド 32: テーマ②：2025年度までの取組内容と成果 2. 各種リスクの実態調査：個人用保護具等
	スライド 33: テーマ②：2025年度までの取組内容と成果 2. 各種リスクの実態調査：個人用保護具等

	テーマ④
	スライド 34: テーマ④ 無人航空機のフライトシミュレータの安全認証に必要な要件の研究開発
	スライド 35
	スライド 36: 2. 2025年度までの取組内容と成果 SORA空中リスク評価のための有人機との干渉リスク
	スライド 37: 2. 2025年度までの取組内容と成果 有人機との干渉リスク/場外離着陸場からの安全間隔設定方式
	スライド 38: 2. 2025年度までの取組内容と成果 有人機との干渉リスク/最低安全高度以下の運航における安全間隔設定方式
	スライド 39: 2. 2025年度までの取組内容と成果/2025年度の具体的な成果 多画面運航における、反応時間に応じた安全バッファ設定
	スライド 40: 2. 2025年度までの取組内容と成果/2025年度の具体的な成果 「エリア単位でのレベル４飛行」への反映
	スライド 41: 2. 2025年度までの取組内容と成果/2025年度の具体的な成果 運航の自動化による多数機運航の実現
	スライド 42


